Treinamento de Marketing

Lista de componentes

702 Inslrumento combinade (01, NAS)

7061 Sensor pressdo do dleo (NA15, NG10)

503 Lampada press&o do éleo do motor (NA23)

505 Lampada avisadora carga alternador (NAZ21)

528 Lémpada avisadora préaguecimento (NA1 1)

554 Lampada avisadora temperatura do liquide de arrefecimento do mator (NAG)
705 Manémetro, press&o do éleo do maotor (NA12)

706 Manémetro, temperatura do liquido de arrefecimento do metor (NA14)

713 Manémetro, voltimetro (NA10)

1142 Interruptor, check engine (NA19)

Notas:
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Treinamento de M:arketlng_

Lista de componentes

702
5035
528
s022
1142
7061

Motas:

Conjunto instrumento DIS (NG4)

Lampada de aviso, servo diregio (NG20)
Lampada de aviso, préaquecimento (NGS)
Lampada de aviso, retarder (NG19)
Interruptor, check engine (NG18)

Sensor, pressdo do dleo (NG10)




Esquemas Elétricos

L




Indice

Denominacio do circuito

Partida

Fael B - B = ] 1
W MoULUiOr O MaErcia

Piloto automtico

Selecdo de marcha errada

Freio motor

Luz de freio

Luz de ré

Sensor de temperatura externa

Sensor do liquido de amefecimento

Sensor de saturaclio de filtro de ar

Excitacdo do alternador

CAN

Alimentagio

CAN

Desgaste das pastilhas do eixo dianteiro

Desgaste das pastilhas do eixo traseiro

Temperatura do eixo traseiro ¢ do cimbio

Alimentacio do painel

Blogqueio transversal do eixo

Indicador do nivel de &leo de direcio

Indicador de cabine destravada

Indicador de nivel de combustivel




Sistema

Denominacio do circuito

Sensor de baixa pressdo de ar nos circultos de freio

Indicador de baixa pressSio de ar no circuito de freio de estacionamento

Alimentagio do médulo

CAN

Interruptor do ABS

Sensores do eixo dianteiro

Sensores do eixo traseiro

Vilvalas do eixo dianteiro

Vilwlas do eixo traseiro

Tomada do ABS da carreta

Sensor de ponto motor superior

Sensor de rotaglio do motor

Sensor do liquido de arrefecimento

Sensor de temperatura do combustivel

Sensor de temperatura e pressiio do ar de admissfio

Sensor de temperatura do dleo do motor

Botdes de partida e parada do motor

|2 g|d|g|n|e|d|s |22 2|B|8|R|IBE S

Unidades injetoras

<[luminacio da cabine

Luz de neblina

Bl S

Luzes gerais
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Denominagio do circui P
Fardis 45
Indicador de direciio ( Seta ) 46/47
Limpador de para-brisas 4849
Buzina 50
Escotilha do teto 51
Levanta vidros 3l
Retrovisores 53/54
Rédio 55
Travamento centralizado de portas SG/5T
Tacografo 58
Tomada de 24V / Acendedor de cigamos 50
omada de diagndse
Ar condicionado i1
lluminagfio dos instrumentos e interruptores 62763
Alimentagio do médul 64
CAN
Controle remoto 66
6
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AHxx. xX-a-XXXXa Descrigdo de funcionamento do clrcuito de partida 10.01.2000

A43 Bobina de leitura do transponder

A7 Médulo bésico ( Central elétrica )

G1 Baterias de 140A

Q1 Chave manual de desligamento geral

M1 Motor de partida com rele auxiliar

B46 Interruptor de partida no motor

B47 Interruptor de parada no motor

51 Interruptor de contato

F30 Fusivel de KI 15 para o MR

A6 Médule de controle das fungées do motor MR { PLD )
A3 Médulo de cotrole das fungbes do veiculo FR

59 Interruptor de Neutro

B51 Sensor de temperatura do liquido de arrefecimento
510 Botio de partida de motor

S$11 Botdo de parada do motor

Cuando o motorista coloca a chave de contato (51) na posigdo |, 0s modulos de controle AG-MR e A3 - FR, recebem a tensdo de alimentagdo KL15. Neste
momento inicia-s& uma comunicagio entre estes maduios por meio do canai de comu nicagao CAN.

Quando o motorista avanga uma posiglo a mais na chave de contato {81 ), o Médulo MR, aciona.o motor de partida e determina uma quantidade de
combustivel a ser injatado com base na temperatura do liquido de arrefecimento do motor, esta informagao e lida no sensor B51. .
Cuando a chave de contato Q1 estiver na posigdo |, & possivel acionar a partida do metor, por meio do interrupter S10, Neste caso além de determinar a
quantidade de combustivel a ser injetado, o MR verifica sa ndo ha uma informagio de blogueio de partida, presente no barramento CAN, A informacio de
bloqueio & colocada pelo médulo de controle do veiculo FR, caso esteja engrenado uma marcha na transmissdo.A informagio de marcha engrenada &
gerada pelo interruptor S5.

Em caso de veiculos equipados com transponder, o médulo de cantrole do motor (MR], acionard o motor de partida porem sem injetar combustivel, no caso

de haver um cadigo errade ou na falta dele. O cédigo & lido pelo médulo de leitura (A43) e colocado na linha KL50. O médulo de comando do veiculo FR
coloca este mesmo cédigo ne barramento CAN de baixa velocidade.
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AHxx. xx-a-2xxxa

Dascricio de funcicnamento do circuito de acionamento do GV

10.01.2000

53 Interruptor do grupo diviser { GV) o7

B2 Interruptor de deslocamento da

embreagem xmu_.m__u m.m\ .__.. ..Mmm__.___wﬁq
Y29 Valvula de acieonamente do GV \ =it -.H. |

Y30 Vélvula de desacionamento do GV |
A3 Médulo de controle do veiculo
S8 Interruptor indicador de reduzida

O madulo de contrdle A3, alterna o acionamento das
valvulas Y29 e Y30, conforme a posi¢io do Intermuptor
53, sempre que o pedal de embreagem & acionado
alé 60% do deslocamente. A infoermagdo de
deslocamento do pedal de embreagem & fornecida

pelo sensor B2,

N&o ha regulagem para ¢ Sensor, mas em uma even-
tual troca de sensor B2 ou do modulo A3 ou reparos
mecanicos na embrteagem, & preciso fazer o
reconhecimento do curso do sensor, com a utilizacao

do sistema de diagndse DAS.
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AHX XX-a-3xx%xa

Descrigio de funcionamento do piloto automitico

10.01.2000

B15 Sensor de rotagcdo do motor

F1 Tacografo eletrénico

52 Interruptor de colunas

( Piloto automético)

B71 Pedal do acelerador

A6 Médulo de controle do motor { MR )

A3 Médulo de controle do veiculo ( FR )

52 A: Memoriza a velocidade instantanea do veiculo.

52 B: Dimiminui a velocidade com o velculo em
movimento e a rotagio com o veiculo parado.

S2 C: Aumenta a velocidade com o velculo em
movimento & a rotagio com o velculo parado.

§2 D: Elimina os ajustes feitos com as fungfes
anteriores,
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AHx00-a- %02

Descrigio de funcionamento do circuito de alarme de marcha errada

10.01.2000

P2 Painel de instrumentos ( alarme sonoro )
Z1 Ponto de conexdo dos cabos CAN de alta
velocidade ( Ponto estrela)

B3 Sensor de rotagdo do eixo intermedidrio
A3 Médulo de controle do veiculo

Quando se tenta acoplar uma marcha errada, o
médulo de controle FR, envia uma mensagem ao
painel de instrumentos P2, para que este acione o
alarme seondra, alertando o motorista da operacho

inadequada.

A informagfio de que se estd tentando acoplar uma
marcha errada, & gerada pelo sensor B3,

Quando o veleulo estd operando na faixa de torque,
0 sensor B3 gera um sinal de frequéncia E600Hz, que
depende da rotacdo do metor, pois o sixo
intermediario est4 acoplade ao motor através da

embreageam,

Durante @ mudanca de marcha, a embreagem é
aberta e eixo intermedidrio & acoplado a saida da
caixa por meio dos sincronizadores, se a marcha esta o
ermada, a rotagio do eixo intermedidrio aumentara = b
muito @ o médule FR sentird esta variag3o, acionando = e
o0 alarme em seguida.
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AHx Xt -a-)0000 Descrigio de funcionamento do circuito de freio motor

10.01.2000

P1 Tacégrafo

52 Interruptor de coluna
M.u...ﬂ.m Tacla da frajo maofar

=F 7T wwrEs mmowr EF sl et @Rl Nl

conjugado

K6 Rele do freio motor e luz
de frefo

A31 Médulo de reles

A6 Médulo de controle do
motor MR

A3 Médulo de controle do
veicule FR

K6 Rele de luz de freio _q
E3/E4 Luzes de freio :
54 Interruptor de freio @
B71 Pedal do acelerador - - ﬁ

G2 Alternador

B15 Sensor de rotagdo
Y1 Vélvula do freio motor
Y2 Vidlvula do top-brake
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O acionamento do freio motor & faito pelo FR, tomando em considera
de 300 rpm, pedal do acelerador am marcha lenta,

A solicitagdio feita pelo motorista pode ser de forma direta, por meio do interruptor S2 e de maneira eonjugada, por meio do interruptor $135, rele K& &
interruptor 54. .

O acionamento do freio motor pode ser solicitads também pelo PLD, em caso de sobre-rotagdo, neste caso a informacio de rotagdo & captada no sensor de
rotacdo G17.

¢A0, as seguintes informagdes: Solicitagdo feita pelo motorista rotacdo do motor acima

Se durante o funcionamento do freio motor houver uma desaceleracio entre 0,5e 1,0 ms, o FR aciona a luz de freio.
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AHxx.xx-a-xxxxa Descrigdo de funcionamento do circuito de luz de frelo 10.01.2000
A3 Médulo de controle do veicule ©x
K6 Rele da luz de freio
A31 Médulo de reles 2 et P
5S4 Interruptor de luz de freio
B70 Interruptor de luz de freio da carreta | | a4 ST |
E3/E4 Luzes de freio v 0
BT wige
A luz de freio é acionada pelo médulo de controle do
velculo A3, sempre quando ndo houver tensio R
elétrica na tomada X1 18/11. " 1.1
O rele K6 funciona sempre atuado, e volta para a 2 - m 5
posicdo de repouso quando o interruptor S4 & 2 P2 = B
acionado. ]
Se houver uma falha no rele K& ou no interruptor S4, | AB B - eeae
o circuito sera aberto pelo interruptor de pressdo BT0, 2 |M &l :
2 Hr Mﬂu
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| |

R

3 3

i i




&

12

AHXX M x-a-xxxxa

Descriglo de funcionamento do circuito de excitagio do alternador

10.01.2000

|

A3 Mdédulo de controle do veiculo

Fon g b
P2 Painel de instrumenios

G1 Baterias de 140A

Q1 Chave de desligamento geral
G2 Alternador de 85A

M1 Motor de partida de 6700W
51 Chave de contato

X8 Conector

X9 Coneclor

X14 Conector

X15 Conector

X2.1 Conector

X90 Tomada da carreta

K5 Rele do D+ auxiliar

A excitagio do alternador é feita pelo médulo de
controle do velculo A3, de tal forma que uma tensio
igual a da bateria é aplicada no tarminal D+ sempre
que a rotagdo esteja abaixo de 1000 rpm ou o
alternader ndo esteja fornecendo corrente.

Meste caso a lampada indicadora de carga nio est4
inserida no circuito de excitagio do alternador.
Quando o alternador esta em boas condigles, ou seja
gerando a tensdo correta, o FR envia um comando
ao rele K5 que gera um barramento no médulo A7
que chamamos de D+a.
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AHxx xx-a-x00ea Deseriglio de funcionamento do circuito do CAN para FR

10.01.2000

A3 Médulo de controle do veiculo { FR )
A6 Médulo de controle do motor ( MR )
Z1 Caixa de conexdo do CAN ( Ponto estrela )

O barramento CAN é uma linha de comunicagdo en-
tre os médulos eletrénicos, sendo que hd um
barramento de baixa velocidade entre os madulos AB
e Ad e um barramento de alta velocidade entre os
modulos A3 e demais médulos que se comunicam A

através deste sistema. @000 | i----eaaoo_ - freest e el

A caixa de conexdc Z1 & necessdria para evitar " 3
reflexcs de sinais dentro do barramento. i "
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AHxoLox-a-0008

E:E?EE&&?&E&E?E?%E#&

10.01.2000

A30 Méduloe de controle do sistema de

maniten¢cio WS

A7 Médulo basico ( Central elétrica )
Q1 Chave de desligamento geral

M1 Motor de partida

517 Chave de contato

A alimentagao do sistema & feito sem fusiveis.

O médulo A30 é responsavel por prognosticar as
datas e kilometragens de troca de dleo do motor,
cambio e eixes, troca das pastilhas de freio e filtro de
ar.

O progndstico & feito com base am informacSes que
estdo presentes no barramento CAN e ou lidas em
sensores instalados para este fim.

6 rt
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16 rt
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AHxoxx-a-x00xa

Descriglio de funcionamento do circuito de CAN do sistema de manutengio WS

EE.HE_L

P2 Painel de instrumentos

£Z1 Ponto de conexdo do CAN de alta
velocidade ( Ponto estrela )

A 30 Médulo eletrénico do sistema de

manutencdo ( WS )

O médule do sistema de manutengiio ( A30), recebe
e transmite informagdes via barramento CAN de alta

velocidade.
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AHouo-a-rooxa Descrigiio de funcionamento do circuito sensor de desgaste da pastilha do eixo dianteiro ( Sistema WS | 10.01.2000 |ﬁ
A30 Médulo de controle do sistema de
manutengédo (W5 ) e T A30
B 36 Sensor de desgaste da pastilha " =
esquerda do eixo dianteiro . j
B 37 Sensor de desgaste da pastilha direita 2 m = =
do eixo dianteiro LB d 5 = !
Este sensor gera uma informacio que indica o t- -u._n. glan -wm. o ﬂ- e T T lm_m__ .
desgaste linear das pastiha, o desgaste pode ser i b ..ﬂ o
obtido através de leitura no painel de instrumentas [
& indicado em porcentagem. ! - =
9 &£ N &
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