Lampada indicadora de baixo nivel de éleo lubrificante
(opcional para motores da série 900)

O médulo de comando do motor recebe o sinal do sensor de nivel e de temperatura do 6leo lubrificante e define o nivel correto. Esta informacgéo é recebida
pelo ADM via CAN que ativa a lampada de adverténcia em caso de baixo nivel de éleo.

O tipo de sensor e de carter devem estar corretamente parametrizados no médulo de comando do motor.
Com o equipamento de diagnose é possivel consultar o nivel de dleo lubrificante do motor. Se o valor lido for negativo, o nivel estd acima do requerido.
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Bloqueios
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Limitador de Velociadade - Tacégrafo

A velocidade méaxima do veiculo é determinada pelo ADM, para a execugdo desta tarefa ele compara a velocidade real com o valor maximo de velocidade
permitido para o veiculo. Quando o valor de velocidade méxima é ultrapassado, o ADM reduz o torque solicitado ao médulo de comando do motor.

Importante : E necesséario que o sinal de velocidade do tacégrafo esteja correto, portanto, este equipamento deve estar devidamente ajustado.
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Freio Motor

O freio motor e o top-brake podem ser acionados pelo ADM ou pelo PLD dependendo do tipo de veiculo, também pode ser configurado para funcionar com
uma ou duas vélvulas de acionamento, toda a parametrizacdo é feita com o Star Diagnosis.
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Circuito do freio motor com duas valvulas
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Freio Motor - Grafico 2
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Circuito do freio motor com uma valvula no ADM e outra no FLD
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Freio Motor - Grafico 3
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Circuito do frefio motor com uma valvula
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Transmissao Automatica

Em veiculos equipados com transmissdo automatica, pode haver uma comunicagéo especial entre o ADM e o mddulo de controle do equipamento.
As informagdes séo:

- posi¢éo do pedal do acelerador;

- torque atual do veiculo;

- torque tedrico.

Estas informagdes podem estar presentes nas saidas ADM Pedal
chamadas de IWA1 e IWA2, na forma de sinal PWM. Isto iy + oo 1
elimina o uso de sensores de carga e permite uma redugao | ‘C";H: < "_f% :
de torque no instante da mudanca de marcha efetuada pela | l I
que | , ang , P | 18/ Tl s/ |
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Ar Condicionado

O ADM executa um controle especifico da rotagcdo do motor quando a entrada de ar-condicionado est4 ativa, e corretamente parametrizada.
Com a ajuda do Star Diagnosis, é possivel determinar os seguintes parametros para o veiculo nesta fungao:

- rotacdo minima;

- rotacdo maxima;

- velocidade maxima;

- torque maximo;

- ativar ou desativar a entrada.
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ADR - Controle de Rotacao para Servigos Especiais

Quando se deseja fazer uma segunda regulagem do motor, pode se

utilizar entradas digitais parametrizaveis, disponiveis no ADM. Regulagem do motor

Normalmente elas sdo utilizadas quando o veiculo esta equipado Ar

com tomada de forga. o . o N Grandeza Normal ADR 0O (*) ADR 1 condicionado

Para que a entrada esteja ativa, é preciso acionéa-la elétricamente e

parametriza-la corretamente. Rotagdo minima 700 rpm 1200 rpm 700 rpm 800 rpm
Rotag&o maxima 2700 rpm 1200 rpm (**) 2700 rpm 2700 rpm
Torque maximo 520 Nm 100 Nm (***) 520 Nm 520 Nm
Velovidade 120 km/h 120 Km/h 60 km/h 120 km/h
maxima

- ADM
Exemplo de uma aplicacao F————————

Vamos imaginar que um veiculo possui uma bomba de &gua ligada na tomada de forgca. Esta bomba deve
trabalhar com uma rotacéo fixa de 1200 rpm (**) e a tomada de forga suporta um torque maximo de 100 Nm
(***). Para isso utilizamos a entrada ADRO (*), veja como ficaram os limites na tabela acima e o circuito proposto L __ |
abaixo.

[118/7

=

[P

eI LpIor
Jomae 7orod

O ideal é que o interruptor seja montado de tal forma que seja garantido que ele s6 feche quando a tomada de -
forca estiver acionada.
ADMBZA.emf é
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ADR - Controle de Rotacao para Servicos Especiais - Segundo Exemplo

Rotacao variavel

Um veiculo equipado com guincho (tipo Munck) tem uma bomba hidraulica que precisa trabalhar com uma rotagao entre 1200 rpm e 2100 rpm e ndo ha limite
de torque. A rotagdo do motor deve ser controlada do lado de fora do veiculo. Neste caso vamos utilizar o acelerador por botdes, ADR+ e ADR-.

AD M Regulagem do motor
. | Ar
I @ o ~ |
S = S | Grandeza Normal ADR O ADR 1 condicionado
I : = = |
l__? ______ [ TJ Rotagé@o minima 700 rpm 1200 rpm 700 rpm 800 rpm
T T Y Rotacdo maxima 2700 rpm 2100 rpm 2700 rpm 2700 rpm
Torgque maximo 520 Nm 520 Nm 520 Nm 520 Nm
Ir m ~
ADR-, | ADR ) il 120 km/h 120 Km/h 60 kmih 120 km/h
maxima
E\ 1 o
l'omada
% ae forca &
T Quando o botdo ADR+ é acionado pode-se subir a rotagdo do motor sobe até o maximo

parametrizado para a entrada ADRO, quando botdo ADR- é acionado pode-se baixar a rotacao
ADMEZL.emf & do motor até o valor minimo parametrizado para a entrada ADRO.
As entradas ADR+ e ADR- s6 funcionam com a entrada ADRO ligada.

Circuito da instalagdo de uma tomada de forga com acelerador externo por botdo
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Saida de Sinal para Reles IWK

O médulo ADM fornece saidas comutéaveis que KL 15
funcionam de acordo com alguns parametros ;
que estao descritos a seguir:

- velocidade do veiculo;

- torque do motor,

- rotacdo do motor;

- temperatura do liquido de arrefecimento.

No circuito abaixo temos um exemplo de
aplicacao desta funcao para um veiculo 2423
equipado com a caixa de mudancas ZF 9S-75.

lg nt. &lavanca
3

[
2
y41 y42
4
& Valv. do tramb.
2 2 |
1
Valy. distrib, b

-|
1
|

J

Neste caso, o médulo de controle executa
duas rotinas de seguranca:

- Acima de 16 Km/h o médulo envia um sinal
ao rele K73 que, através de um conjunto de
vélvulas,

aciona o blogueio impedindo o operador de
acoplar a primeira e segunda marcha do
veiculo;

- Acima de 35 Km/h o médulo envia um sinal
ao rele K74 que, também através de um
conjunto de

valvulas, aciona o blogqueio de reducdo do GP
impedindo que o operador acople a caixa
reduzida

(1°H), evitando reducdes bruscas que
poderiam danificar a caixa de transmissgo. o _I ADMBZZ.emf

————

Int. GP

Cilindro de bloguele | Cilindro do GP Pressao
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Parametros do ADM

Parametros sao informacdes que permitem ao mddulo adaptar as informagdes recebidas as necessidades do veiculo, por exemplo: estabelecer a velocidade
maxima do veiculo, a rotagdo de marcha lenta, rotagdo maxima, etc.

Alguns parametros interferem no comportamento do motor, eles sdo definidos pela DaimlerChrysler e ndao devem ser alterados, pois podem acasionar
problemas de perda de poténcia, consumo de combustivel, emissdo de poluentes e até danos internos ao motor.

Lista de parametros

1.0 Configuragdo do CAN 8.0 Avaliacdo do sinal B7

2.0 Configuragdes bésicas de marcha do veiculo 9.0 IWA ( Saida de valores analégicos

3.0 Limitacdes de validades gerais 10.0 Configuragdes do freio motor

4.0 Limitagdes comutaveis N°0 11.0 Configuragdes do pedal do acelerador
5.0 Limitagdes comutaveis N° 1 12.0 Protecéo para caixa de mudangas

6.0 Limitagdes para funcionamento com ar condicionado 13.0 Entradas analdgicas

7.0 Configuracdes de regulagem de rotagdes

1.0 Conexao da linha CAN

1.0 Capacidade para trabalhar com um fio.

Sim - Ajuste padrdo. Habilita a comunicacdo CAN mesmo com umas das linhas interrompida.

Nao - Desabilita a comunicagdo CAN, por completo, quando umas das linhas estd com problemas.

2.0 Configuracao basica de marcha do veiculo

01. Freio motor

0 - Deve ser escolhida quando néo hé freio motor no veiculo

1 - Deve ser escolhido quando existir Top Brake e freio motor acionados por uma Unica valvula
2 - Somente freio motor acionado pelo ADM

3 - Somente top brake acionado pelo ADM

4 - Freio motor acionado por uma valvula e top brake por outra
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Parametros ADM - Retardador Ativo

02. Retardador ativo

Com esta informacé@o o ADM desliga o retardador nas condi¢des de ABS modulando, pedal do acelerador acionado ou tomada de forga ligada. Para isto ativa-
se um rele que deve ser ligado na saida X1 15/4.

Sim - Habilita o ADM para trabalhar com retardador

Nao - desabilita o ADM a trabalhar com o retardador

03. Transmissao automatica ativa

Esta informagéo faz com que o ADM considere a entrada de Neutro e sé permita a partida quando haver sinal positivo, liberado por um interruptor, no terminal
X2 18/9

Sim - existe interruptor de neutro.

Nao - ndo existe interruptor de neutro.

04. Ativar ADR+/-

Faz com que o ADM considere a entrada de sinal do acelerador por interruptores ligados aos terminais X2 18/6 e X2 18/18
Sim - considerar a entrada de sinal do acelerador por interruptores.

Nao - ndo considerar a entrada de sinal do acelerador por interruptores.

05. Pedal do acelerador ativo

Habilita o funcionamento do pedal do acelerador com a tomada de for¢a (ADR) acionada.
Sim - 0 pedal do acelerador comanda as rota¢des do motor.

Nao - ndo ha comando da rotacdo do motor pelo pedal do acelerador.

06. Acelerador manual ativo
Faz com que o ADM reconheca o sinal de um acelerador manual que pode ser instalado no terminal X2 18/17.

07. Reconhecimento do acelerador manual
Informa ao ADM se o acelerador manual tem limites que devem ser reconhecidos ou se ja tem valores fixos para estes limites (10% a 90%), ndo necessitando
de reconhecimento.
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Parametros ADM - Limitacoes de Validades Gerais

08. Configuracao 12V /24V
Habilita o ADM para trabalhar com 12V ou 24V, levando em consideragao os valores de tensdo e corrente permitidos nas entradas e saidas comutéveis.

3.0 Limitacoes de validades gerais
01. Maxima rotagao com o veiculo parado
Determina ao ADM qual deve ser a maxima rotagao do motor enquanto nao houver sinal de velocidade.

02. Marcha lenta nominal
Determina ao ADM qual deve ser a marcha lenta do veiculo (ndo alterar).

03. Valor maximo permitido para marcha lenta
Determina o valor maximo de marcha lenta, é prioritario com relagé@o a outras limitacdes. Por exemplo, uma ADR qualquer.

04. Maxima rotacao do motor
Determina ao ADM qual deve ser a maxima rotagdo do motor. Se este nimero for maior que o valor gravado no PLD, ele sera desconsiderado.

05. Velocidade maxima do veiculo
Determina qual deve ser a velocidade méxima do veiculo, este parametro s6 pode ser modificado pela DaimlerChrysler.

06. Torque maximo do motor do veiculo
Determina o valor maximo de torque do motor. Se este nimero for maior que o valor gravado noPLD, ele sera desconsiderado.

07. Selecao do regulador de rotacao
0 - 5 tipos de reguladores. Faz com que o ADM solicite ao PLD um tipo de regulagem especifica da rotagdo do motor. Estes tipos de reguladores (RQ, RQV,
etc) estdo configurados no do PLD.

08. Incremento da limitacao de rotacao
Determina com que velocidade o motor ira aumentar ou diminuir a rotagéo
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Parametros ADM - Limitadoes Comutaveis (Ar Condicionado)

09. Incremento da limitacao de torque
Determina com que velocidade o motor ira gerar torque, determinando a suavidade de funcionamento.

4.0 Limitadores comutaveis N°0 (ADR 0)
Determina limites a serem levados em consideragdo quando existir sinal negativo no terminal X2 18/7 devido ao acionamento de uma tomada de forga.

5.0 Limitadores comutaveis N°1 (ADR 1)
Determina limites a serem levados em consideragao quando existir sinal positivo no terminal X2 18/14 devido ao acionamento de uma tomada de forga.

6.0 Limitadores comutaveis (Ar-condicionado)

Determina limites a serem levados em consideragdo quando houver sinal positivo no terminal X2 18/4 devido ao acionamento do ar-condicionado.
Para cada um dos itens 4.0, 5.0 e 6.0 citados acima, as seguintes limitagdes podem ser programadas

01. Rotagcao minima ADR

Estabelece a rotagdo minima de trabalho que sera usada quando a tomada de forga for aplicada. Esta rotacdo € comparada com a da marcha lenta nominal do
motor e, apenas a maior entre elas, sera aplicada.

02. Rotagcao maxima ADR

Estabelece a rotagdo maxima de trabalho que serd usada quando a tomada de forca for aplicada. Esta rotagcdo € comparada com a maxima rotacdo do motor
e, apenas a menor entre elas, sera aplicada.

03. Velocidade maxima do veiculo ADR

Estabelece a velocidade méaxima com que o veiculo podera transitar com a tomada de forga acionada. Esta velocidade é comparada com a méxima velocidade
do veiculo (vide item 05) e, apenas a menor entre elas, sera aplicada.

04. Torque maximo do veiculo
Estabelece o torque méximo que o motor podera produzir com a tomada de for¢a aplicada.
Este torque é comparado com a torque maximo do motor e, apenas 0 menor entre eles, sera aplicado.
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Parametros ADM - Configuracao das Rotacoes do Servico

05. Selecao do regulador de rotacao 0 a 5
Faz com que seja solicitado ao PLD um tipo de regulador de rotagao dentro de uma lista de opgdes dentro do PLD. Para cada regulador da lista é feito um tipo
de controle da rota¢do assim como nos reguladores convencionais RQ, RQV e RSV.

7.0 Configuracao das rotagoes do servico

Determina ao ADM, quais as entradas que devem levadas em consideragao.

01. Considerar a entrada ADR O

SIM - O ADM considera valido o sinal de negativo no terminal X2 18/7 e aciona as limitagdes programadas em ADR 0.
NAO - Desconsiderar sinal

02. Condiderar a entrada ADR1
SIM - O ADM considera valido o sinal de positivo no terminal X2 18/14 e aciona as limitagdes programadas em ADR 1.
NAO - Desconsiderar sinal

03. Considerar a entrada ADR 2
SIM - O ADM considera valido o sinal de positivo no terminal X2 18/16. Nao existem limites programaveis para esta entrada.
NAO - Desconsiderar sinal

04. Considerar o sinal de Neutro
SIM - A tomada de forca sera acionada somente quando a transmisséo estiver em Neutro.
NAO - Desconsiderar sinal de neutro

05. Considerar a entrada de ar-condicionado
SIM - O ADM considera valido o sinal de positivo no terminal X2 18 /4. e aciona as limitagcdes programadas.
NAO - Desconsiderar sinal

06. Considerar condi¢do de marcha lenta
SIM - A tomada de forca so poderéa ser ligada com o motor em marcha lenta.
NAO - Desconsiderar condigdo de marcha lenta
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Parametros ADM - Valor de Rotagcao em uma ADR

07. Considerar condicao velocidade < 5km/h
SIM - A condicdo para que a tomada de forca seja ligada é que o veiculo esteja“parado”.
NAO - A tomada de for¢a pode ser acionada a qualquer velocidade.

08. Consider ADR+/-

SIM - O ADM considera valido o sinal de negativo nos terminais X2 18/7 (acelerar) e X2 18/18 (desacelerar). Esta fungdo sé estara ativa se uma entrada ADR
estiver também ligada.

NAO - Desconsiderar sinais.

09. Pedal do acelerador ativo
SI!VI - O pedal do acelerador esté liberado para trabalhar com uma ADR ativa.
NAO - O pedal do acelerador ndo funciona enquanto houver uma ADR ativa.

10. Acelerador manual ativo
SIM - Existe um acelerador manual ligado no terminal X2 18/17.
NAO - N3o existe acelerador manual

11. Ativar regulador de rotagao
SIM - Ativa o regulador de rotacao escolhido na parametrizacdo de uma das ADRs enquanto esta estiver ativa.
NAO - Regulador desligado

12. Valor de rotacao onde se inicia o regulador escolhido em uma ADR

13. Tempo de estabilizagao do ADR+ /-
Tempo necessario para o ADM entender que o acelerador ADR+ /- deve funcionar por rampa e ndo por degraus. Veja 07.14 e 07.15 abaixo.

14. Incremento de rotacao nas entradas ADR+ /-
Determina a variagdo da rotacdo a cada pulso nos interruptores ADR+ /-, desde que estes pulsos tenham duragdo menor que o tempo parametrizado no item
anterior.
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Parametros ADM - Avaliacao do Sinal B7

15. Variagao do valor nominal ADR+ /-
Determina qual a variagdo da rotagé@o por minuto quando a entrada ADR+/- é acionada por um tempo maior que o parametro 07.13.

8.0. Avaliagao do sinal B7

01. Entrada do sinal B7

Determina que tipo de sinal de velocidade esta sendo utilizado pelo ADM.
0. Desligado

O ADM despreza a entrada sinal de velocidade no conector X2 18/1

01. Sinal B7
O sinal de velocidade que vem do tacégrafo e entra no terminal X2 18/1 do ADM, traz a mesma informacgéo de duas maneiras:

PPM - Modulagdo por quantidade de pulsos
Uma quantidade de pulsos por quilometro rodado que depende das caracteristicas do eixo traseiro, do sensor de velocidade, dos pneus e da transmissao.
Para que o equipamento que a recebe possa entende-la, é necessario fornecer estes dados.

PWM - Modulagao por largura de pulso
Neste caso o0 que importa é a largura do pulso que ja determina a velocidade do veiculo. No caso a largura do pulso foi modulada pelo tacégrafo que ja tem o
ajuste em funcdo do eixo traseiro, do sensor de velocidade, dos pneus e da transmisséo.

02. Gerador de pulsos HALL
Estabelece que o sinal vem de um sensor e ndo de um tacografo. Neste caso é preciso
ajustar corretamente os parametros 8.02 e 8.03.

02. Nimero de impulsos por quilometro rodado
Depende das caracteristicas do eixo traseiro, do sensor de velocidade, dos pneus e da
transmissao, € o mesmo W que estamos acostumados a calcular para o tacégrafo.

03. Relagao da transmissao do eixo traseiro
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Parametros ADM - Saida do Valor Atual

9.0 Saida do valor atual
01. Saida do valor atual IWA1
Determina que tipo de informacéo sera transmitida por um sinal PWM que esté no terminal X3 12/11

02. Saida do valor atual IWA2
Determina que tipo de informacao sera transmitida por um sinal PWM que esté no terminal X1 15/10
Para as saidas INA1 e IWA2 acima, pode-se estabelecer as seguintes parametrizagdes:

01. Nenhuma saida

02. Torque do pedal do acelerador 10% a 90%
Informa que havera um sinal PWM de 10% quando o pedal do acelerador estiver em repouso e de 90% quando estiver a plena carga. Este é o sinal do pedal do
acelerador ja interpretado pelo ADM, é utilizado pela trasmissdo automatica no lugar do sensor de carga.

03. Torque do pedal do acelerador

Informa que havera um sinal PWM de 90% quando o pedal do acelerador estiver em repouso e de 10% quando estiver a plena carga. Este é o sinal do pedal do
acelerador ja interpretado pelo ADM, é utilizado pela transmissdo automatica no lugar do sensor de carga.

04. Torque atual
Informa que na saida havera um sinal PWM de 10% para um torque do motor de ONm e 90% para torque maximo.

10. Gerenciamento do freio motor

Determina como o freio motor deve ser gerenciado

01. Rotacao de ativacao do freio motor

Indica a rotagdo abaixo da qual o freio motor deixa de funcionar.

02. Tempo de bloqueio do acelerador apds desligamento do freio motor.
Determina o tempo em que o acelerador ficara inoperante apés o desligamento do freio motor. Este parametro, juntamente com o pxéximo, permite o
funcionamento suave do motor quando do desligamento do freio-motor, evitando “trancos”.

Eletricidade Veicular - Veiculos Comerciais 114 GLOBAL TRAINING



